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Verantwoordelijkheid - Garantie

De installateur engageert zich voor het respecteren van de CE-normen en de
installatievoorschriften
De installatie dient geplaatst te worden door gekwalificeerd personeel.
Het materiaal is getest en gecontroleerd in onze werkplaats voor zijn verzending.

Deze handleiding dient aandachtig te worden gelezen door iedereen die verantwoordelijk is of
zal zijn voor de installatie, voor het gebruik of het onderhoud van dit materiaal.

Indien deze voorschriften worden gerespecteerd wordt Uw veiligheid en deze van de bewoners
van het gebouw door deze beveiligingsinstallatie verzekerd.

Elk apparaat dient te worden geinstalleerd, gebruikt en onderhouden volgens de richtlijnen,
waarschuwingen, instructies en gebruiksbeperkingen beschreven in deze handleiding.

De door DALEMANS geboden garanties zijn nihil indien het product niet is geinstalleerd,
gebruikt of onderhouden volgens de gedetailleerde instructies van deze handleiding en de
vigerende normen.

Enkel originele DALEMANS wisselstukken gebruiken voor het onderhoud beschreven in deze
handleiding. Zoniet kan U de performantie van het apparaat aanzienlijk veranderen.

Installeer het materiaal op een droge en propere plaats.

Plaats een scherm ( behuizing) ter bescherming tegen eventueel spattend water of andere
verontreinigingen.

Aarzel niet om ons te contacteren voor inlichtingen over installatie of onderhoud van dit product.

Dalemans NV is niet verantwoordelijk voor directe of indirecte beschadigingen of een
schadevergoeding direct of indirect voorkomend uit het niet naleven van deze richtlijnen.

De plannen, schema’s en informatie van deze handleiding zijn eigendom van Dalemans NV en
mogen niet gekopieerd of gebruikt worden zonder zijn uitdrukkelijke goedkeuring.

Milieu

Het symbool van een doorkruiste verrijdbare afvalbak geeft aan dat U de
vigerende reglementering dient te respecteren aangaande de gescheiden
inzameling van elektrische of elektronische apparatuur.

Deze voorzieningen dienen om de natuurlijke bronnen te beschermen die
gediend hebben bij de productie van dit product en om de verspreiding te
voorkomen van mogelijk schadelijke substanties voor het leefmilieu en de volksgezondheid.

Op het einde van de levensduur van het product moet U het naar een erkend verzamelpunt
voor recyclage van elektrische en elektronische apparatuur brengen. Voor meer informatie over
deze verzamelpunten en recyclage in uw omgeving gelieve contact te nemen met het plaatselijk
bestuur.
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1. INLEIDING

............O..O..O.............O..O................O..O..O...)

1.1. De CANbus

De OctoBUS 64 is een meet- en regelcentrale compatibel met het CANbus systeem (Control
Area Network).

Dit communicatienetwerk laat de integratie toe van een belangrijk aantal adresseerbare en
CANbus compatibele organen in een moduleerbare installatie en dit alles met een vermindering
van de kableringskost. Niet alleen deze verschillende modules, maar ook de voeding, worden
met elkaar verbonden in een 2-draads seriéle bus die de digitale communicatie van het gehele
systeem doorgeetft.

1.2. Voorstelling

--------- . OctoBUS 64 !
Alarm| ’ i u :De OctoBUS 64 is bestemd voor het
AN === ‘bewaken van gesloten ruimten. In
Signalen' @ | — functie van de metingen geleverd door
| E —F de detectors van deze installatie kan

i randapparatuur activeren zoals sirenes,
i waarschuwingspanelen,

Ventiati| | 1£ TTac] 'men verschillende externe

CANbus . o
| ventilatiesystemen, enz.
Optioneel Relniskaart iDe centrale kan tot 64 CANmodules
Module #?&f ' besturen. Dat kunnen detectors, relais
ﬁ  of specifieke modules zijn (opties) .
CANbus 'Elke module van de CANbus is
ﬁ ﬁ ﬁ ' adresseerbaar en is bestuurd door een
i microcontroller.
Defector i
O] O] N l

Fig. 1

De OctoBUS 64 beschikt over 7 programmeerbare alarmen voor elke detector.

Hij is uitgerust met 5 adresseerbare relais en kan bijkomende relaiskaarten besturen waarvan
het aantal begrensd is door het maximaal aantal modules.

De alarmen en de storingen worden via LEDs gesignaleerd op het bedieningspaneel, dat ook
een visualisatie van de toestand van de installatie mogelijk maakt. De relatieve alarmgegevens,
de meetwaarden en het merendeel van de parameters van de installatie zijn hier op een
grafisch LCD scherm met achtergrondverlichting afleesbaar en kunnen overlopen worden met
behulp van een reeks menu’s en functietoetsen. Via deze kunnen bepaalde aanpassingen
gebeuren aan de configuratie.

De programmatie van de centrale en de CAN modules gebeuren via een externe PC met een
duidelijk en beknopt menu dat toegang geeft tot verschillende parameters van de installatie.

De centrale Octobus 64 kan direct verbonden worden met een printer, een PC of een PLC voor
het verzamelen van de installatiegegevens.
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1.3. Identificatie van het apparaat

DALEMANS

270 - 240V ~50Ha

In basisversie is de centrale uitgerust met
T reen kunststof behuizing (IPS5) met een
s i transparante deur die het bedieningspaneel

ien het LCD-scherm beschermt. (Fig. 2).

{Een identificatie-etiket aangebracht in de
 linkerbovenhoek van de behuizing, geeft het

type van het apparaat en zijn serienummer
rweer.

Fig. 2 :
iIn functie van de configuratie van de
iinstallatie, zijn toepassing, het aantal
: detectors of het aantal relaisuitgangen wordt
rde centrale in een grotere metalen
| behuizing geplaatst (Fig. 3).

| Deze behuizing is tevens voorzien voor het
| plaatsen van de eventuele noodbatterijen.

i Het identificatie-etiket is geplaatst op de
i montageplaat aan binnenzijde van de
metalen behuizing.

Fig. 3

1.4. Samenstelling

Uitlezingkaart

i In de basisconfiguratie is de OctoBUS 64
| centrale  steeds uitgerust met een
. moederkaart, een CAN interface kaart en
i een uitlezingkaart.

| Hieraan kunnen bijkomende relaiskaarten,
| noodbatterijen, externe voedingen, enz.
| toegevoegd worden.

Moederkaart

CAN Master interface

Fig. 4
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B Moederkaart

De moederkaart is voornamelijk samengesteld uit: - De microcontroller
- Voeding van de centrale

- 5 adresseerbare uitgangsrelais

Secunduaire
zekering 24Vdc zekering

Aan/uit Batterijen
Serie nummer schakelaar zekering

W

£ : Fr TS
=00 &'\ g Ol Queve=z.
o=l e R
i masasaa® Ol
&I_OD QD{)—\ *
— ¥ - s

o) e I OO T+ + +
E E 5 5 7 § § . Oﬂoﬂoﬂoﬂu

O
= oRN RN IR ="~
LN | s

- 1&{ || \}1'1. e ==
250mA]' T R 1 1 1
@22@ @ 2|2 @ %
=
:;Uﬂgz +m: +24:
Primaire Relaisuitgang storing 4 relaisuitgangen
zekering Max 3A/230Vac Max 3A/230Vac

Fig. 5

B CAN Master interface kaart

De CAN Master Interface kaart verbindt
|- DBY connector  de centrale met alle andere nodes van
'}.. de CANbus. Zij laat het verbinden van

\ verschillende opties op de centrale toe.

Kiezer Ext/PC

DN SN -

Zij bestaat uit :

/

Ext. Klem

—Led onfvangst 1 klem CAN bus(5 posities)
1 Ext. connector (8 posities)

O
+— Led zenden
Dip Switch ﬁ Qalemans s.a. - 1 PC connector (type DB9)
s TENME0000 0 ™~Led in dienst

1 kiezer Ext./PC

4 configuratie Dip Switches

- 1 Led Rx : ontvangen van geg.
1 Led Tx : verzenden van geg.
1 Led PWR : in bedrijf.

Jumper JP201

CANbus U
aansluitklem | Ejujujujn _ d (R1240)

?
2
3

Fig. 6 De leds Rx en Tx geven de activiteit op
de CAN bus aan.
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m Uitlezingkaart

Voeding LCD contrast Led in dienst Zoemer
storingsLED  potentiometer StoringsLED
LCD scherm

De uitlezingkaart bestaat uit:

- Grafisch LCD scherm.
- 5 functietoetsen.
- 8 LED’s (alarmen en storing).

- 1 zoemer.
Batterijen 5 functietoetsen 4 alarmniveaus Serie nummer

storings LED

Fig. 7

1.5. Opties

m Bijkomende relaiskaart

Deze kaart bevat 8 adresseerbare uitgangsrelais | voeding 24vdc 2%

en 1 storingsrelais. _
Verbruik 0.38A

Zij bezit haar eigen CAN interface en kan Relais Uitgang Storing

rechtstreeks verbonden worden met de
businstallatie. De bijkomende relaiskaarten zijn Aantal 8 1

voorzien voor montage op DIN railen kunnen op

Type 1 wisselcontact 1 NO
afstand van de centrale geplaatst worden (Vgl. 3.6 yp

- p18) of in de behuizing van de centrale zelf. Contact 3A/230vVac  0.8A/30Vvdc
StoringsLED Led in dienst  Jumper JP110 (R;540) Serienummer
Pt nedoiniun Moo T KESPOT  Nodes| | s . |
O O O O O «©
11—+ | - 1} 14—t G | - 14T}
T ﬂ & ﬂ % D & ﬂ I U I U I U

i + i i i i | E 5 5
il =2 | | |
— i : : : : : : : "3

= L L 4 | £ 1 1 1
@ D |1 1 1 1 1 1 1 1

2222@2||ee eoc|loee|lecelleee||loeo|lecre|lerel|leee
e alaiaiaialajaijgai=iala=ialaaialiaiajsiaa=iaa=isialalalal
R o o &*ET.\ n%wl:? MIET RIET hﬁﬁgt’?dz?gg% fo RE % ﬁn‘jg? EERB

| |

Zekering CANbus Relaisuitgang storing 8 relaisuitgangen
Max 0.8A/30Vdc Max 3A/230Vac
Fig. 8
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m Bijkomende voeding

Een groot aantal mogelijke configuraties van installaties gebaseerd op de OctoBUS 64 zijn
mogelijk. Een aantal installaties hebben een bijkomende voeding nodig die in optie verkrijgbaar
Is.

Deze voeding wordt standaard ingebouwd in elke OctoBUS 64 centrale bestemd voor het

besturen van minstens 6 detectors.

- Basismodel
i Voeding 230Vac
A L uu E nganNg g oom (In) 0.75A
B = 5 ngang oetng____2ava
e [ — Stroom 2A
e 2= X Vermogen 48W
Montage op DIN rail

Fig. 9

m Noodbatterijen

De noodbatterijen worden geplaatst in een aparte kunstofbehuizing (vgl. 3.2 - p17) of binnenin de

metalen behuizing van de centrale.

Karakteristieken

Aantal 2
Type herlaadbaar
Voeding 12 Vdc
Capaciteit 2.1 tot 38 Ah
Keuring VDI
Afmetingen: 177 x 60 x 35 mm Specificaties lekdicht
Fig. 10 Niet ontplofbaar

m Analoge in - en uitgangen (CAN 1-420 of CAN 0-420)

Dankzij de ingangsmodule CAN 1-420, is het mogelijk sensoren of detectors met een analoog
signaal in een stroomlus van 4-20mA te gebruiken op de OctoBUS 64 centrale.

De uitgangsmodule CAN 0O-420 laat ons toe om een analoog uitgangssignaal vrij te geven aan
de eenheden met 4-20mA ingangslussen. (bv: PLC, programmeerbare besturingen, enz...)

Fig. 11

karakteristieken

CAN 1-420  CAN 0-420
Spanning 10..30Vvdc
Verbruik 50mA
Type ingang 4-20mA CAN
Type uitgang CAN 4-20mA
Aansluiting 7 schroef aansluitklemmen
Montage Op DIN-rail

OctoBUS 64 - Installatie s
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m CAN repitor

De CAN repitor wordt gebruikt voor het versterken van de CANbus communicatiesignalen om
deze op grotere afstanden door te geven. Deze laat tevens een boomstructuur-kablering toe.

De OctoBUS 64 centrale aanvaardt tot 8 repitors.

CAN Repeatsr

s Crep N CAN

Maximale aantal 8
Voedingsspanning +11 ... 30 Vdc
Aantal ingangen 1
Aantal uitgangen 1
Aansluiting 8 schroefklemmen
Montage op DIN rail

Fig. 12

H Printer

De OctoBUS 64 centrale kan met een printer verbonden worden voor het uitprinten van een
activiteitenverslag van de installatie (alarmen, storingen, enz.).

De printer kan een thermisch model zijn met oprolmechanisme dat in het frontpaneel kan
geplaatst worden of een standaard externe printer voor plaatsing op afstand.

Thermische printer met oprolmechanisme

PRN 922PR

Voedingsspanning 24 Vdc
Verbruik

Standby 05A

Gemiddeld 2A

Piek SA
Communicatie RS232
Transmissiesnelheid 300 tot 19200 baud
Afmetingen (L x H x D) 159 x 152.5 x 63.5 mm

Fig. 13

m Data Logger

De datalogger laat toe om via een PC,die permanent verbonden is met de OctoBUS 64
centrale, de meetwaarden van de detectors,de alarmen en storingen die zich voordoen op de
centrale te bewaren en te visualiseren.

De datalogger vereist de installatie van 2 programma’s (OctoBUS Logger en OctoBUS Viewer)
geleverd door Dalemans op een PC.
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m Verbinding met een PLC

Deze optie laat toe dat de PLC de gegevens van de installatie kan lezen. De verbinding tussen
de OctoBUS 64 centrale en de PLC gebeurt via de connectors van de CAN Master Interface
kaart.

Karakteristieken

Protocol MODBUS

Modus ASCII of RTU
Communicatie RS232, RS422 of RS485
Transmissiesnelheid 1200 - 38400 bps

m Configuratieprogramma

Het OctoBUS Configurator programma (Fig. 14) laat het configureren en/of aanpassen van alle
parameters van de OctoBUS 64 centrale toe, vertrekkend van de PC waarop het programma is
geinstalleerd,. Het aanpassen van de parameters van de nodes van de installatie
(alarmdrempels, adresseren van de relais, localisatie, enz.) vereisen het gebruik van een
optionele interface CAN/USB (Fig. 15).

[l 0Bus Conlig Test 01ect - DetoSUS - | Master (Node: 5] al00x
B Fe Dk vew Took Window el =

3L BEEDOLE S
enarn| BFC | Pt | ek (Wil Sorirt | Commureston |

e 1 lean 2

z Seeste 1Y) | | | Semsar 4| | | Senn 77|
@ [ Hods:i1 I~ dcken

% 8 wow:2 Senuoe fange [

- [ T R [T pme bt Vake:

-F:_‘um.z [P e Ms: ET ﬂv“. i

v B ot O | fonw B o

ti— Bulpe [0 5] .~

Hode | 5 &

B o e Level | Pubm | Theshad Disction Hyteesis | TmeON | TreOFF  Led Dz Si P “ i B-to-CAN
L By | = | et ] - | [ sl f}i A compact
"%m” i S|FEE e B EEE wee|lT ([T dririE|r ";::"{:

émg_ i |[or  F|[wx e [ (ee|[7 [T (FHFEFE .

", I - e o | | = =

* B me O | () ) o =

b 0 e () (o (2 2

w [ wouinz w [or 3] pm ([~ E|F= wmi[s [T JE|F|E|E

'E"“”’ A o | pm (L Elifo e f[o [0 AENENENE

= Hode: =
Fiodka: OMASTIR
Fig. 14 Fig. 15

L voor bijkomende informatie raadpleeg de configuratiehandleiding van de OctoBUS 64.

2. INSTALLATIE

..............................................................)

2.1. Voorzorg

Plaats de centrale, detectors, sirene en andere elementen van de installatie niet in de nabijheid
van:

- hoogspanningskabels

- vermogenkabels

- coax kabels

- zenders of antennes

- lasposten en frequentieregelaars

OctoBUS 64 - Installatie s
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2.2. Plaatsing van de centrale

!

o

Afdekkapje
ax 4 4x 4x
Fig. 16
&
Fig. 17

Fig. 19

Fig. 20
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' m Basisversie

| eControleer het met de centrale

meegeleverd materiaal. (Fig. 16).

| eVerwijder het scharnierende front

(Fig. 17).

§oDraai de 4 schroeven met een

aangepaste platte
schroevendraaier los (6.5mm).
(Fig. 18)

e Verwijder het deksel.

| eDruk de voorgestanste

kabeldoorvoeren in. Klop hiervoor
met een schroevendraaier verticaal
in het meest dichtbijgelegen deel
van de kofferbodem (Fig. 19).

e Opgelet voor de elektronica.

ioSchroef de kabelwartels op de

behuizing. Deze moeten
aangepast zijn aan de @ van de
gebruikte kabel.

\ eDoorboor de 4 voorgevormde

gaten in de bodem met behulp van
een boormachine of een
schroevendraaier. (Fig. 20).

e Opgelet voor de elektronica

e Bevestig de behuizing met behulp

van de bijgeleverde pluggen en
schroeven. Plaats de afdekkapjes
op de schroeven (Fig. 21).

eVoer de kabels in de behuizing

door de wartels met aangepaste
diameter.

e Monteer het deksel en het front

opnieuw.




3. VOEDING EN AANSLUITING

...............O...................O...................O......)

Let op: hou de geleiders 230 V en 24 V goed gescheiden.

De geleiders die aangesloten worden op de aansluitklemmen van de elektronicakaarten moeten
samengebonden worden met een kabelbinder (per groep aansluitklemmen) op een afstand van
maximaal 2 cm van de aansluitklem. Het systeem van binden moet voldoen aan de norm
UL94V-2.

Draai de schroeven van de aansluitklemmen correct aan. Zorg voor een goede bevestiging van
de kabels.

3.1. Voeding 230 Vac

Moederkaart

by o TR
== |

'Verbind de netvoeding 230 Vac,
iaan de aansluitklemmen 1 en 2

van het Moederkaart (Fig. 22).

Transio

ToooD Lo
'1\3Ly3r7“ I

1 De voedingskabels voor het 230 V deel
' moeten voldoen aan de norm NBN-IEC-502-
'NAD (ex. XVB 3G 15 of aan een
1 gelijkwaardige norm. De geleiders zijn van het
' stijve type met een minimale sectie van 1.5
Tl ' mm2 (vgl. RGIE).

'De wartels moeten aangepast zijn aan de

L1 N D . 4 :
= ' kabelsectie. De modellen in PVC moeten
; 0|00 rminstens IP 54 zijn en voldoende worden
: 11213 : + aangeschroefd. Alle externe kabels dienen
H |—f—l—\ : ' correct aangesloten te worden aan de centrale
_» ' 1 volgens de lokale normen(vgl. RGIE).
AN i o— N
N\ IN=6A | "
Ext — L ' De voeding dient beschermd te worden door
' xiemne: leen externe automaat  geplaatst in de
Fia. 22 .. aufomaat.- ' nabijheid van de centrale en gemakkelijk
'g- T i toegankelijk..

'De automaat moet aangepast zijn aan de
!installatie.

i De aansluitklem 3 is een verbinding voor een
+ functionele aardig. Zij is niet verbonden met
i het elektronische circuit en dient enkel voor de
1 verbinding met andere apparaten. Onder deze
' aansluitklem bevindt zich het &  teken
1 “functionele aarding” die aanduidt dat zij
' gebruikt wordt voor een directe elektrische
i aansluiting.
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3.2. Noodvoeding (optie)

Voor het plaatsen van de behuizing en de wartels, zoals paragr. 2.2- p9.

Batterijen DINrail | Plaat5|ng van de
batterijen

e Verwijder de DIN rail.

. ePlaats de batterijen plat, de

\ aansluitkliemmen alternerend + en
(et} o ;

i — en laat een beetje plaats voor
' . het vergemakkelijken van de

kablering (Fig. 23).
Geisoleerde platte g (Fig. 23)

fiche 6.3 mm |

ePlaats de DIN rail met behulp

Fig. 23 Fig. 24 . van de bijgeleverde schroeven.

%oVergewis U dat de batterijen
i goed ondersteund worden.

A Veroorzaak nooit een kortsluiting op de batterijen.

. mAansluiting

De gebruikte kabel dlent te beantwoorden aan de norm NBN/IEC/502/NAD !
(vb. : type XVB 2x71.5 mm ) of een equivalente norm. : . .. . .
De minimale sectie van de geleiders voor de voedingskabels is 1.5 mm?, de | ® Sluit de batterijen in serie aan.
kabel moet van het stijve type zijn. De maximale lente van de kabel is 1.5 m.
. ePlaats de geisoleerde platte

| fiches van 6.3 mm op de geleiders

Aan uit schakelaar i aan de batterijkant (Fig. 24).

Moederkaart | Gebruik hiervoor een aangepaste

N )| . | tang. Schuif de fiches correct op
— '

o : de  kabelschoenen van de

batterijen.

ePlaats de ON/OFF schakelaar
i van de centrale in OFF positie (Fig.
L 25).

Transio

|oea|| |ooea| oﬁo“eﬁe”eﬁo'oﬁa”e&ai EoKnlp de kabel die van de

hg mone eme eme Dme ume Bet ~ ! batterijen komt op lengte en
\ bevestig hem.

TBAT T . eVerbind de batterjen met de
A \ centrale (Fig. 25).
olo|o|o|™N ;
i — ’Opmerklng
i ; .
Ha: o [+ H iHet is nodig de batterijlader te
o Lbatt 12V] - Jbatt 12V .~ i activeren en de laadspanning van
e ' de batterijen te regelen (vgl. 4.2 -
Fig. 25 §p30),
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3.3. Aansluiting van de randapparatuur

Moederkaart .

T orr TOZT2M ‘Voor de aansluitihg van de
rE‘ m m ‘ randapparatuur beschikt de
i — i centrale OctoBUS 64 in basisversie

i over 5 relais met elk 1 potentiaalvrij
i wisselcontact.

'
Transio :

i Een relaiskaart met 8 bijkomende
irelais kan in optie bijgeleverd
' worden.

| Deze relais Zijn adresseerbaar en
thun functie hangt af van de
T gprogrammatie van de centrale.

~_ e
ok B
u [ EIEE
H.,,Q + -+ = ”N:mc NCWO C MO MO C rl:nn: u::mc
230050z BAT U, "2 3

P/ P/ r/ P/ \:“\\ EHet kableringsplan geleverd bij elke
7 7 7 - 7 * icentrale herneemt een
©0]0]0J0]010]0JO0]0]0]OJO|O O / taansluitschema met de functie van
911011112113 (14(15]16(17(18[19[20 (21|22 . Eelke relaiS.
Max. 3 A/ 230 Vac 5
Fig.26 T i
m Licht en/of akoestisch signaal 24 Vdc §
Moederkaart 'Voorbeeld van aansluiting.

— i Een 24V-uitgang laat het aansluiten
Ol — :van een sirene min. 80 dB toe.

| ' Respecteer gebruikshandleiding
'van het licht en/of akoestisch
i signaal.

Transio

. 009 OQOO
uu nunu

L NP e ol Fe

230050z mr E

]
I
I
I
I
I
]
I
I
1
]
]
]
: ; I
i ! :
1 ] 1
Lo 24y RN ;
P - = ;
' ‘\: i
i | ‘
. .
i
]
I
i
1
1
1
]
1
1
I
]
1
I

Fig. 27
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m Licht en/of akoestisch signaal 230 Vac |

Moederkaart

by o TR
== |

Voorbeeld van aansluiting.

Transio

O 2

N + -+ -
2300500z AT 2 Rl "z
T

D Voor de aansluiting en de

230 VI50Hz | :
1 N D F R ! regeling van de toonhoogtes
ololol [ololo raadpleeg de
1]213] [NCINO[C b E gebruikshandleiding van de

i | ; g sirene.

Fig. 28

3.4. Aansluiting van de CAN bus.

Bij een gegevensuitwisseling hangt de performantie direct af van het gebruikte kabeltype.

De kwaliteit van de gegevensuitwisseling kan enkel gegarandeerd worden bij het respecteren
van enkele basisregels voor het plaatsen van kabel.

In functie van het gebruikte kabeltype kunnen de parameters zoals de maximale kabellengte en
het aantal noodzakelijke CAN repetitoren variéren. Deze parameters hangen ook af van het
totaal aantal detectors, hun type en de afstand tussen elke detector.

Voor de berekening van de toegestane kabellengten en de dimensionering van de
aansluitparameters van de installatie in het algemeen, neem contact met DALEMANS NV.

Een overzichtelijk plan van de kabelaring met aanduiding van de toegestane kabellengten,
eventuele repetitoren en de manier van aansluiten wordt met elke installatie meegeleverd.

OctoBUS 64 - Installatie
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m Enkele te respecteren regels

e Beschadig de kabels niet tijdens de stockage.
e Voorzichtig de kabel ontrollen zonder hem te beschadigen.

Iy

e Rechte hoeken vermijden. De straal van de bocht moet minstens 8 x de diameter van de

kabel zijn.
/f i> 8xd

e De isolatie van de kabel niet beschadigen door het klemmen (klemring, tang) of door
erop te stappen. Indien het omhulsel beschadigd is dient de kabel te worden vervangen.

. VA
7\

e Vermijd het gebruik van kabelgoten samen met de voeding 230 Vac. Hou een voldoende
en constante afstand tussen de kabels.

/ 230 Vac | =
230 Vac | N 7 = 1

Bus| = Min. 30 cm

X
/7 \ Bus | : =

m Kabel voorbeeld

Oranje/wit

Bruin/wit
Groen/wit

Type FTP Cat 5E
4 paar gedraaid (4 x 2 x 0.5mm)

Blauw/wit CAN L

Blauw

Kabel FTP 4 x 2 x 0.5mm

i Verdrievoudig de geleiders voor de
V+ . voeding van de bus.

Fig. 29 SHD

OctoBUS 64 - Installatie s

Man-OBus-IN-NI-V2R0.doc




m Aansluiting bus CAN

Klem Aanduiding Beschrijving

1 V- Voeding — (GND) De fysische verbinding tussen de
verschillende modules van de CAN

2 CAN_L Bus signaal laag dominant (CAN Low) i

o _ bus wordt uitgevoerd met behulp
3 SHD Blindering (Shield) van een aansluitklem met 5
4 CAN_H Bus signaal hoog dominant (CAN High) posities.
5 V+ Voeding + 24V

m Kableringsprincipe.

Het kabelprincipe “ster” is niet compatibel met het gebruik van de CAN bus.
De boomstructuurkablering is realiseerbaar onder bepaalde voorwaarden en mits aangepaste
CAN-repetitoren

Elk kabeleinde van de bus dient voorzien te
worden van een weerstand van 124 Ohm.

Deze weerstanden, geleverd bij elke installatie, moeten geplaatst worden tussen de signalen
CAN_L et CAN_H van het betreffende bussegment. Deze weerstand wordt steeds voorzien op
de CAN Master Interface kaart en op de relaiskaart. Om los te koppelen, verwijder jumper
JP201 (CAN Master Fig. 6 - p4) of jumper JP110 (Relaiskaart Fig. 8 - p5).

De eindelusweerstand is niet nodig indien het betrokken bussegment niet verder reikt dan 1.5m.

m Voorbeelden van kablering

: Voorbeeld 1:

\KI CENTRALE Q/ : L
Det. OctoBUS 64 Det. iPas op: Niet in “ster” bekabelen
| (Fig. 30).
/L B /L
| | I i =2 U L |

Det. | Det” | Det. Det. | Det. | Det.
P L] L] L] L] =k
Fig. 30
EVoorbeeId 2:
CENTRALE Jumper JP201 Off ,
OctoBUS 64 De centrale wordt beschouwd als
Rse0 ISP i een module van de CAN bus.
/L /L i Ri240 is niet nodig > verwijder de
L7 1 | 1| i 7 1 | {jumper JP201 op de CAN Master
Det Det. Det. Det. Det. Det. E Interface (Fig. 6 - p4).
] ] | ] | 1| ! . _
| Lviax K :De maximale kabellengte is
! || iverdeeld over de 2 aftakkingen
rvan de bus. (Fig. 31).
Fig. 31 :
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Ri240
CENTRALE ,y
OctoBUS 64 7/
—
Det. Det. Det.
Max 1.5m
L] L] L]
Det.
L]
Fig. 32
Ri240
CENTRALE CAN // \
OctoBUS 64 [ Repitor, 7/
R Det. Det. Det.
124Q
L] L] L]
Rz
| | cAN / L
Repitor, 7/
R Det. Det. Det.
124Q
L] L] L]
Fig. 33
CENTRALE
OctoBUS 64 Bus + Voeding 1 Voed. 2 Bus + Voed. 2
| / / Ri240
Bus /
i 1] I.|_ 11 |
Dét. Dét. | Dét. Dét. Dét.
Voeding 2 ,"\’/,oeding 2
Bus Bus .
Bus + Voed. 1 Bus + Voed. 2\\‘
O|10]0O|0|0O O1010]0]0
- . 4T
> zoz> > zoz3
< T < < I <
Sun O .. On o -
Fig. 34

iVoorbeeId 3:

EDe verdeling in ‘ster’ is beperkt tot
een segment met een lengte van
i maximaal 2 m lengte (Fig. 32).

' Voorbeeld 4:

tHet gebruik van de CAN
i repetitoren laat niet enkel het
iverhogen van de kabellengte,
imaar tevens het splitsen van de
{installatie in verschillende delen
'toe en Dbiedt zodoende een
i mogelijkheid om een ‘ster te
 realiseren (Fig. 33).

EVoorbeeId 5:
\In bepaalde gevallen kan het
inodig zijn om een 2-de kabel te
: gebruiken voor de voeding van de
idetectors die op een zekere
| afstand zijn geplaatst. (Fig. 34).

Eln dit geval dient de sectie van
rdeze bijkomende voedingskabel
i minstens 1.5 mm? zijn.
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3.5. Aansluiting van de detectors aan de centrale

Oranjet e Zorg ervoor dat de kabels, die
GroenWit wou iVl i van de detectors komen en die van
Blau/Wit 2 T9 Centrale : . .
- O CANL rde centrale bij het aansluiten
s Afscherming 3 O SHD DclemOﬂS |
N 101 CANH  OctoBUS 64 ;overeenkomen met de klemmen
Groen g O v+ :van de CANbus en de kaart CAN
Kabel FTP"\ orane Rz | Master Interface (Fig. 36).
4x2x0.5mm ) \ :
| [ 1 1L 'e Verbind de afscherming van elke
| J|= [j ‘kabel aan de detectorkant met
Z ! .
* o |>JIo— ° ek el SRERE ! aansluitklem 3 (SHD)
............................ O O O OO !
EEEE FEEE 123 45 ! ki ]
6bbd8 5586 © Q000 EOpmerlng.
1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 5 ‘% 3 !
i e 1 .
o = ' De detector op het einde van het
Detector ] Detector 2 Laatste 'bus segment moet uitgerust
Detector worden met een weerstand van

Fig. 35 1124 Ohms geplaatst tussen de

De vermelde kabel is voorzien van een afscherming die de stabiliteit van | aansluitklemmen 2 en 4 (vgl.
de digitale signalen garandeert tegen elekiromagnetische storingen. Op | "Kableringsprincipe" - p15).
een detector waar 2 kabels toekomen dient de afscherming van beide

kabels met de aansluitklem 3 (SHD) verbonden te worden.

Moederkaart CAN Master Interface

i
'
'
'
'
]
i
'
'
'
i
|
|

inlin” orr ([CO2AT 24) E .
’E‘\ ‘e Aan de zijde van de centrale
O\ mm 'moet de afscherming van de

'kabels met de aansluitklemmen 3
| (SHD) verbonden worden.

. Verbind deze aansluitklem met
' de aarding.

[ 250ma]’ = ~m
P @@ e 2o
0COfzal babal
L NP + -+ -
230050z BAT 24U

L

Jumper JP201 ' lOpmerkingen :
A B LD R
Centrale Centrale # .z o z _“ iIndien de centrale zich op het
[ canmaser | | | [ canmaseer | > © ©» © > " einde van het bussegment bevindt
O|O|O|O|O| /i), laat de jumper JP201 zitten.
us Bus us i .
- - 23121317 tindien  de centrale tussen 2
JP20T ON IP201 OFF ‘aftakkingen van de bus zit (B),
Rizic ] Everwijder de jumper.
Det. |-cocoo Det. Det. Aording = E
L] L] L] Afscherming !
Fig. 36

Voor de aansluiting van een centrale met meer dan 8 detectors (metalen behuizing Fig. 3 -
p3), raadpleeg het met de installatie meegeleverde kableringschema.
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m Met bijkomende voeding (optie)

Moederkaart CAN Master Interface

sl o AT
== |

1o Sluit de communicatie van de
ibus (CAN_L en CAN_H) komend
ivan de detectors aan op de kaart
 CAN Master Interface (Fig. 37).

Transio

0
st

E i

- T A T R S J \ E
e R - 'e Sluit de voeding van de
' ‘ ’ ' detectors (V+ en V-) aan op de

oo I T | bijkomende voeding.

L1 N D A <Z( % E + :
ololo Voeding 24 Vdc "/ > 0 un O 3 i
L[ 2 ]3], L |ojo|o|o|of i

' ADILED V+ V- D N L 2181 5’,, {e Zorg ervoor om de massa van

o I I S R I S 'de  bijkomende voeding te

[ccocoocoo0 (|3 Sl 'verbinden met deze van de kaart

 CAN Master Interface (V-).

Detect. |
230 Vac |
Aardin :
Fig. 37 " i

3.6. Aansluiting van een Relaiskaart op afstand

Relaiskaart i Het gebruik van een bijkomende
 relaiskaart op afstand vereist een
voeding in de nabijheid van de
| Relaiskaart.

. Sluit de communicatie alsook
1de massa van de bus (CAN_L,
{CAN_H en V-) op de Relaiskaart

Laan.
S JP110 OFF ‘e Verbind de voeding van de
| | N :
zZ 2z . . ' Relaiskaart (V+ en V-) met de
/> 0 » O 3> Bus | | Bus Voeding 24 Vdc . .
' bijlkomende voeding (Fig. 38).
. |o|o|o|o|o] ; :
nLilal3fafs] s P110 ON = :
\ ’ ADJLED V+ V- @ N L EOpmerklng:
177 — [oo T XSYRS <|3| |
| ] ' Indien de Relaiskaart niet op het
- 2s0vac | €iNde van  het segment  zit
. verwijder dan jumper JP110.
Bus i
Fig. 38 - '
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3.7. Aansluiting van een CAN repitor

Rizsa Rizsq
Bus 1 Bus 1
— —]
CAN 1 CAN 1
CAN 2 CAN 2
Bus 2 mmmmd \_ Bus 20 e’ L— Bus 2b
Rizeq -7 - ‘41—LMAX—4
P
z z
3353 3
O O O
\ % ‘P—| ‘P—| 1’—| /l
T —
Bus 1a e Bus Tb Bus Ta = Bus 1b
CAN1 CAN 1
CAN 2 \‘(‘)AN 2
Bus 2 _I\ Bus 2a _I . I— Bus 2b
Ri2sa <—LML>‘
Fig. 39

A\

De OctoBUS 64 aanvaardt tot 8 MAXIMUM repitors!

CAN Repeater
Crep N-20/S24/RMD

Version 1.1

CAN1-H
CAN1-L
GND
GND
CAN2-H
CAN2-L
GND
+24V

o
e
o

(@]

o
e
O
0

Eindelusweerstand

=)
&

Afscherming

1240
AVZ

1240
\/-
\/+

| £ Bus 2

Bus]E>

Fig. 40

OctoBUS 64 - Installatie

iVoIgens de toepassing is de
\toegestane maximale lengte van
'de kabel (500m voor het
\voorgestelde type pl4 - Fig. 29)
iverdeeld over 1 of 2
bussegmenten (steraansluiting).

i Indien de kabel verbonden met de
irepitor, bij de ingang of de
‘uitgang, het einde is van het
bussegment, dient een weerstand
ivan 124 Ohms (Rixq) geplaatst
te worden tussen de

aansluitklemmen CAN-H en CAN-

'L van de repitor (gl
i "Kableringsprincipe" - p15).

i. Verbind de te versterken
. communicatie van de bus op de
:aansluitklemmen  CAN1-L en
:CAN1-H van de repitor (Input -

' Ingang).

‘e Verbind de versterkte
i communicatie van het
bussegment op de
raansluitklemmen  CAN2-L  en

| CAN2-H.

. Verbind de voeding V+ en V-
:van alle bussegmenten op de
raansluitklemmen +24V en GND.

Let op de continuiteit van
de verbinding van de

: afscherming bij het verbinden van
:alle kabels op de repitor (ingang
' en uitgang).
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3.8. Aansluiting van een analoge ingang CAN [-420

De gebruikte kabel voor het analoog signaal mag van het zelfde type zijn als voor de CAN bus
(type FTP Cat 5E — Vgl. "Kabel voorbeeld" - p14) of een gelijkaardig type voorzien voor een 4-20mA
stroomlus (Bv. : TPVF 2 x 0.6mm stijve draad, paren getwist afgeschermd).

® Analoog signaal

zonder voedi

ng

A

Node

f—

CAN | 420
e

Fault Prog

+10-30V
CAN Low
CAN High

O
O
O
O
O
O
O

-
N
w
N
o
o
~

CAN L
CAN H

komend van een bron

4-20mA Stroomlus

Afscherming

«— ‘/_
T b |+

tr

'

'

> > CAN bus
Fig. 41
m Analoog signaal komend van
voedingbron
A 58
DALEWAS
CAN 1420
S
e Voeding
%%ggé%w 4..20mA
OO0 00000
SEREIN
e e B Afscherming
<
2| 2 4-20mA Stroomlus
51832  CANbus

Fig. 42

een

e Sluit de communicatie van de
bus aan op de klemmen CAN
Low (2) en CAN High (3) van de
module CAN 1-420.

e Sluit de voeding V+ et V- van
de bus aan op de klemmen
+10...30V (1) en GND (4) van de
module CAN [-420.

e Sluit de voeding van de 4-
20mA stroomlus aan op de klem
VS+ (5) van de module CAN I-
420.

e Sluit het signaal van de 4-
20mA stroomlus aan op de klem
S (7) van de module CAN [-420.

¢ Sluit de afscherming van de 4-
20mA stroomlus kabel aan de
aarding.

e Sluit de communicatie van de
bus aan op de klemmen CAN
Low (2) en CAN High (3) van de
module CAN [-420

e Sluit de voeding V+ et V- van
de bus aan op de klemmen
+10..30V (1) en GND (4) van de
module CAN 1-420.

e Sluit het signaal van de 4-
20mA stroomlus aan op de klem
S (7) du module CAN 1-420.

e Sluit de gemeenschappelijke
van de 4-20mA stroomlus aan op
de klem GND (6) van de module
CAN 1-420.

e Sluit de afscherming van de 4-
20 mA stroomlus kabel aan de
aarding.

Opmerking: Zoals voor alle andere noden, als de CAN-1420 op het einde van een segment
staat, plaats een weerstand van 124 Ohm tussen CAN High en CAN Low van zijn klemmen (vgl.

"Kableringsprincipe." - p15).

Man-OBus-IN-NI-V2R0.doc
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3.9. Uitsluiten van een analoge uitgang CAN 0-420.

De gebruikte kabel voor het analoog signaal mag van hetzelfde type zijn als voor de CAN bus
(type FTP Cat 5E — Vgl. "Kabel voorbeeld" - p14) of een gelijkaardig type voorzien voor een 4-20mA
stroomlus (voorbeeld: TPVF 2 x 0.6mm stijve draad, paren getwist afgeschermd).

B oo
DALEMANS

CAN O 420
—

ode

lout
4-20mA

lout
0..20mA
4..20mA

o 0

(O |CANHigh

O |6ND

O |CANLow

O |nc

21 O hio-sov ’

N
w
N

5 6| 7

—>

Externe eenheid
(PLC, besturing, enz.)

Afschermin

RMeef

\- O Signal

4-20mA Stroomlus

T
'

—O 0V

V+
CAN L
CAN H
V-

CAN bus

Fig. 43

e Sluit de communicatie van de
bus aan op de klemmen CAN
Low (2) en CAN High (3) van de
CAN 0-420 module.

e Sluit de voeding V+ et V- van
de bus aan op de klemmen
+10..30V (1) en GND (4) van de
CAN 0-420 module.

e Sluit de klem loy (5) van de
CAN 0-420 module aan het
positieve ingangssignaal aan op
de externe meeteenheid.

e Sluit de klem Il (6) van de
CAN 0-420 module aan de
gemeenschappeliike klem (0)
van de externe ingang van de
meeteenheid.

e Sluit de afscherming van de 4-
20mA stroomlus aan de aarding.

Opmerking: Als de CAN 0O-420 module op het einde van het bus segment staat, plaats een
weerstand van 124 Ohm tussen de CAN High en CAN Low klemmen (Vgl. "Kableringsprincipe." - p15).

W LusWeerstand

De analoge uitgangsmodule CAN 0O-420 is ontworpen voor het laten werken op een
voedingspanning tussen 10 en 30 Vdc van zijn aansluitklemmen. De waarde van de spanning is
afhankelijk van de TOTALE weerstand van de 4-20mA stroomlus.

De TOTALE weerstand van de 4-20mA stroomlus houd in, de weerstand van de kabel en de
ingangsweerstand van de externe meeteenheid.

Voorbeeld: Berekening van de TOTALE lusweerstand voor een voedingspanning van 24V.

V.8 248 14

Rius =

20mA 002 0.02

=800Q2

De maximale aanvaarbare weerstand voor de externe meeteenheid is 250Q.

Bijgevolg de maximale aanvaarbare weerstand van de kabel is :

R

Kabel

=800 — 250 = 550Q2

OctoBUS 64 - Installatie
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3.10. Aansluiting van een Printer (RS5232)

De fysische verbinding tussen de locale printer van de OctoBUS 64 centrale dient te worden
uitgevoerd volgens de standaard vereisten voor RS232 :

e Maximale kabellengte 10 m

e De kabel heeft zijn eigen blindering

[ ]
verbonden te worden.

A\

Configuratiehandleiding van de OctoBUS 64 centrale).

De blindering dient aan het metalen gedeelte van de connector aan de printerzijde

Opdat de printer actief zou zijn dient de optie "Printer" te worden gekozen bij de
configuratieparameters van de centrale en de betrokken detectors (kijk ook

De kabel mag dezelfde als die voor de CAN bus (type FTP Cat 5E — Vgl. "Kabel voorbeeld" - p14). In
functie van de gebruikte printer, dient een uiteinde van de kabel uitgerust te zijn met een DB9 of
met een DB25 mannelijke fiche. Het andere uiteinde wordt aangesloten op de EXT connector

van de CAN Master Interface kaart (Fig. 46).

Voor bijkomende inlichtingen over de printer configuratie of aansluiting, kijk ook in de
Instructiehandleiding geleverd door de fabrikant van de printer.
Interface Printer fiche
CAN Master mannelijke DB
(Ext connector) __-------- ) (achteraanzicht) |
Bmm, B 'Zi‘eDﬂng ......
T T R 1o Aansluiten van de signalen RXD,
5050 Kabel FTP Cat. 5E xp [ & . TXD en GND op de DB9 of DB25
6 [+ . .
o anD RXD os Eflche (Fig. 44 of Fig. 45).
- Max. 10m .
Fig. 44 ‘e Verbind signale RTS an CTS, en
Printer fiche i signalen RTS + CTS an DTR op
mannelijke DB25 | de fiche.
(achteraanzicht)
CAN Master @13
Interface ® 25 012 !
(connector £ .o ‘e Blindering van de  kabel
P Py :190 iverbinden aan het metalen
{ S —pe— oo | @21 : omhulsel van de fiche.
°
Dy GND $°™ '20‘8 :
T ’ bse| @19 7
s oRXD @96
TXD KObe’ FTID Cat 5E CTS —17‘5 !
°*95nD |£'—04 E
8 RXD oo, |i® Ontmantel 8 mm van de
.\ TXD ®® o, | igeleiders aan het andere uiteinde
[ Blindering 1 @14 &” | tyan de kabel
- Max. 10m . 1 )
Fig. 45
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o
Moederkaart 20
i /
T |
a7 — |

[ 250ma]’ T
P Q9 2@
o(Obesll bkl
alalo nlolola
U NP =4 =
230U A50Hz BAF 2w

B2

N:rnr. M:mc rcunl: N:rnr. N:H'Jl:

~~.._ Connector Ext

N \CAN Master Interface

RS232 printer
DB9 of
e [~ DB25 fiche
1 —F
Fig. 46

/ |

Dip Switches Selector Ext.

a[it]y

1234

-

{e Aansluiten van de klemmen 5, 6,
17, 8 van de externe connector van
i de CAN Master Interface kaart.

o Stop de DB9 of DB25 fiche van
de kabel in de connector van de
RS232 poort van de printer.

e De kiezer Ext/PC van de CAN
oonl i Master Interface kaart op positie
/ iExt plaatsen.

'o Plaatsen van de Dip Switches
rvan de CAN Master Interface kaart
: op volgende manier:

Switch Stand
1 OFF
2 OFF
3 OFF
4 ON

3.11. Aansluiting van een Data Logger (PC)

In functie van de afstand die de OctoBUS 64 scheidt van de PC op dewelke de Data Logger is
geinstalleerd, worden de communicatiemodes RS232 of RS422 gebruikt.

A Opdat de Data Logger actief zou zijn dient de PC opgestart en de optie "Data Logger"

geselecteerd

in de configuratieparameters van de centrale (kijk ook

Configuratiehandleiding van de OctoBUS 64).

in de

Communicatiemodus RS232 RS422
Maximale afstand 10 m 300 m
Kabeltype FTP Cat. 5E FTP Cat. 5E of TPVF
Aantal geleiders 3 5

Sectie van de geleiders @ 0.5 mm @ 0.5 mm
transmissiesnelheid 9600 - 38400 bps 19200 bps

Min. materiaal configuratie

PC Pentium 111 1,0 GHz
Geheugen RAM : 256 Mb
Harde schijf: 8 Gb
1 poort RS232
1 CD lezer

Min software configuratie

Windows 2000, XP (SP2)

L Vvoor bijkomende inlichtingen over de Data Logger geleverd door Dalemans, kijk ook in de

Installatie en Gebruikershandleiding van de 'OctoBUS Data Logger

Dalemans.

OctoBUS 64 - Installatie
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mIn RS232 modus

De fysische verbinding tussen de PC en de OctoBUS 64 centrale dient gerealiseerd
respecterend de standaard vereisten van RS232 :

e Maximale kabellengte 10m

e De kabel heeft zijn eigen blindering

e De blindering van de kabel dient met het metalen gedeelte aan de PC kant te worden
verbonden.

e Aan de PC kant dienen de RTS en CTS signalen (klemmen 7 en 8 van de DB9 fiche), en
de DCD en DTR signalen (klemmen 1 en 4 van de DB9 fiche) van de RS232 poort gelust
te worden (Fig. 47).

Het gebruikte kabeltype mag dezelfde zijn als die voor de CAN bus (type FTP Cat 5E — Vgl. "Kabel
voorbeeld" - p14).

Een uiteinde van de kabel wordt voorzien van een DB9 vrouwelijke fiche. De 3 gebruikte draden
worden ontmanteld over een afstand van 8 mm en verbonden met de connector Ext. van de
CAN Master Interface kaart aan het andere uiteinde (Fig. 47 en Fig. 48).

i o Verbind klem 1 aan klem 4 (DCD

CAN Master PC fiche i en DTR), en de klem 7 aan klem 8
Interface vrouwelijke DB9 i (RTS en CTS) op de fiche DB9.

(connector Exf)/,/r;)‘r; B (achteraanzicht) :

\ ,f' -Hindege.......... | o Aansluiten van de klemmen 2, 3
-------- i en 5 (RXD, TXD en GND).

ol Kabel FTP Cat. 5E R0 |
gﬁ_ _< [T i Verbind de blindering van de
i kabel aan de metalen behuizing

Max. 10m

| van de fiche.

(Hangt af van de transmissiesnelheid) H

e Ontmantel 8 mm van de 3
i geleiders aan het andere uiteinde
' van de kabel en sluit aan op de
; klemmen 5, 6 en 8 van de
i connector Ext. van de CAN Master
i Interface kaart (Fig. 48).

Fig. 47
P —. . Connector Ext
\.
Moederkaart \ CAN Master Interface

[ 4
O [

Lo Stop de DB9 fiche van de kabel
in de connector van de seriéle
| poort RS232 van de PC.

Transio

e Plaats de kiezer Ext/PC van de
i CAN Master Interface kaart op de
| positie Ext.

IH “
alnla [N

KMC PI'J! 'CWE W;iﬂ( NN C

e Plaats de Dip Switches van de

2300506z B‘ﬂ My
RS232 poort . ; CAN Master Interface als volgt :
(DB9 fiche) Dip Switches Selector Ext.
|:| / OoN Switch Stand
1 OFF
o : o
3 OFF
4 ON

Fig/ 48
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B In RS422 modus

De communicatie volgens RS422 vereist het gebruik van een interface (optie) verbonden met
de PC. De fysische verbinding tussen de PLC en OctoBUS 64 centrale dient gerealiseerd
respecterend de standaardvereisten van RS422 :

De kabellengte mag de 300 m niet overschrijden

De kabel moet zijn eigen blindering hebben

De blindering van de kabel dient verbonden te worden met de massa van de PLC
Gebruik een paar getorsadeerde geleiders per signaal (1 paar TX+/TX-, 1 paar RX+/RX-)

De gebruikte kabel mag dezelfde zijn als gebruikt voor de CAN bus (type FTP Cat 5E — Vgl.
"Kabel voorbeeld" - p14) of een ander type compatibel met de RS422 norm (bijvoorbeeld TPVF).

| o Ontmantel de geleiders van de

CAN Master

< 8mm . kabel over een afstand van 8 mm.
Inferfoce i T T Blindering  Inferface
(connector Exf?’/,x\ _________ r— "o 1 paar geleiders TX+ en TX-, 1
10R2, bel x| B | paar geleiders RX+ en RX-, en 1
: e e a7~ GND | geleider aan GND aansluiten aan
. of TPVF o pc | i de interface.
N . Max. 300m N |

. Verbind de blindering van de
Fig. 49 i kabel aan de massa van de
| interface (GND).

De RS422 interface  dient bekabeld eni

A geconfigureerd te worden volgens de instructies van | ® Sluit de kiemmen 1, 2, 3, 4 en 8
de bijgeleverde handleiding. i van de Ext. Connector van de

§CAN Master Interface kaart aan
i op het andere kabeleinde (Fig. 50).

Connecfor Ext

e Verbind de interface aan de PC

/l Y
Moederkaart - CAN Master Interf
oo - b \ T nerocf_ i met behulp van de met de
h_ﬁ [ 212 !interface meegeleverd kabel.
O — |
| o Plaats de selector Ext/PC van
i de CAN Master Interface kaart op

Transio

i de Ext positie.

e Plaats de Dip Switches van de
i CAN Master Interface kaart op de
: volgende manier :

.uu I.ILILI:J

un@ + -+ = ncmc M:N)l: N ND C u:m:

BAr 240 R3

Interface Dip Sw{fches Selector Ext. : Switch Stand
RS422 : 1 OFF
|:| oN 2 OFF
ﬂﬂﬂﬂ ]j/ § 3 OFF
Lz2se ; 4 OFF
Fig. 50 | o Configureer de interface

i volgens de instructies van de
i bijgeleverde handleiding.
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3.12. Aansluiting op een PLC

In functie van de afstand waarop de OctoBUS 64 centrale zich van de PLC bevindt, kunnen de
communicatiemogelijkheden via RS232, RS422, RS485 worden gebruikt.

Afhankelijk van de communicatie en het model van de gebruikte PLC, kan het nodig zijn een
interface te gebruiken om de PLC te verbinden met de OctoBUS 64 centrale. Raadpleeg de
instructies geleverd door de fabrikant van de PLC voor bijkomende informatie.

De uitwisseling van gegevens tussen de OctoBUS 64 centrale en de PLC worden gedaan

volgens het Modbus protocol.

L Vvoor bijkomende informatie over het gebruik van de OctoBUS 64 en de PLC, raadpleeg de
gebruikshandleiding van het ModBUS protocol of contacteer Dalemans. Volg ook de
meegeleverde instructies van de PLC fabrikant.

Karakteristieken

Protocol MODBUS

Mode ASCII of RTU

Communicatie RS232 RS422 RS485
Maximum afstand 10 m 300 m 1200 m
Kabeltype FTP Cat. 5E FTOF; TCF","\t”fE FTOF; TCF","\t”fE
Aantal geleiders 3 5 3
Sectie van de geleiders @ 0.5 mm @ 0.5 mm @ 0.5 mm
Transmissiesnelheid 9600 - 38400 bps 19200 bps 19200 bps

A\

Opdat de verbinding tussen de OctoBUS 64 centrale en de PLC zou geactiveerd zijn moet de
optie "Modbus" geselectioneerd worden in de configuratieparameters van de centrale. Voor
bijkomende gebruikersinformatie gelieve de configuratiehandleiding van de OctoBUS 64 raad te
plegen.
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mIn RS232 modus

De fysische verbinding tussen de PLC en OctoBUS 64 centrale dient gerealiseerd respecterend
de standaardvereisten van RS232:

e De kabellengte mag de 10 m niet overschrijden

e De kabel moet zijn eigen blindering hebben

e De blindering van de kabel dient verbonden te worden met het metalen deel van de
connector aan de PLC zijde

e Het RTS signaal aan de PLC zijde dient verbonden te worden met het CTS signaal
(klemmen 7 en 8 van de DB9 fiche), en het DCD signaal dient met het DTR signaal
verbonden te worden (klemmen 1 en 4 van de DB9 fiche)

De gebruikte kabel mag dezelfde zijn als gebruikt voor de CAN bus (type FTP Cat 5E — Vvgl.
"Kabel voorbeeld" - p14). Een kabeluiteinde is voorzien van een vrouwelijke DB9 fiche. Aan het
andere uiteinde zijn de drie geleiders ontmanteld over 8 mm (Fig. 51).

CAN Master PLC fiche
Interface LT vrouwelijke DB9
(connector Ext) (' qu—h— ‘:, (achteraanzicht)

TTmeeeeee- - DCD

RXD RXD
5
° D Kabel FTP Cat. 5E D | ES
8 GND, DTR

Max. 10m Bllndage

<

GND

»

(Hangt af van de transmissiesnelheid)

Fig. 51

Moederkaart

—..Connector Ext.

\‘:\\\ \ CAN Master Interface

L1N + +-

RS232 poort
( DB9 fiche)

PLC

Fig. 52

Raadpleeg de documentatie van de PLC voor een |

Dip Switches Selector Ext.

e

1234

gedetailleerde beschrijving van zijn aansluiting.
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i o Verbind op de DB9 fiche, klem 1
i aan klem 4 (DCD en DTR), en de
i klem 7 aan klem 8 (RTS en CTS).

e Aansluiten van de klemmen 2, 3
ren 5 van de fiche (RXD, TXD en
| GND).

EoVerbind de blindering van de
' kabel aan de metalen behuizing
i van de fiche.

: o« Ontmantel de 3 geleiders over 8
: mm aan het andere uiteinde van de
: kabel en sluit aan de klemmen 5, 6
i en 8 van de Ext. Connector van de
CAN Master Interface kaart aan
i (Fig. 52).

e Stop de DB9 fiche van de kabel
i in de connector van de seriéle poort
i RS232 van de PLC.

e Plaats de selector Ext/PC van de
i CAN Master Interface kaart op de
| Ext positie.

i o Plaats de Dip Switches van de
i CAN Master Interface kaart op de
i volgende manier :

Switch Stand
1 OFF
2 ON
3 OFF
4 ON




B In RS422 modus

De fysische verbinding tussen de PLC en OctoBUS 64 centrale dient gerealiseerd respecterend
de standaardvereisten van RS422:

De kabellengte mag de 300 m niet overschrijden
De kabel moet zijn eigen blindering hebben
De blindering van de kabel dient verbonden te worden met de massa van de PLC

Gebruik een paar getorsadeerde geleiders per signaal (1 paar TX+/TX-, 1 paar RX+/RX-)

De gebruikte kabel mag dezelfde zijn als gebruikt voor de CAN bus (type FTP Cat 5E — Vvgl.
"Kabel voorbeeld" - p14) of een ander type compatibel met de RS422 norm (bijvoorbeeld TPVF).

i o Ontmantel de geleiders van de

| kabel over een lengte van 8 mm.

‘e Aan de PLC zijde,

1 paar

| geleiders aansluiten op TX+ en
TX-, 1 paar aan RX+ en RX-, en 1
: geleider aan GND.

i o Verbind de blindering van de
| kabel aan de massa van de PLC

(GND).

\ o Sluit de klemmen 1, 2, 3, 4en 8
i van de Ext connector van de CAN

| Master Interface kaart aan op het

\ andere kabeleinde (Fig. 54).

—9l: | o Plaats de selector Ext/PC van
i de CAN Master Interface kaart op

CAN Master
Interface 8mm
(connector Ext) O e
—/’_,,\\\ B ﬂ_;/ PLC
1oRXE -~ LRX+
28@0% Kabel FTP Cat. 5E ,OOC-RX-
301X+t LTX+
oTX of TPVF T
GND
i Blindering® T2
_ Max. 300m -~
Fig. 53
Rx+—1 —. . Connector Ext.
OY| N\
Moederkaart RX- |27 % \ CAN Master Interface
fEEemm— ¢ TX+ |3
P [ - 483’ ; Q\U ‘
" e o eftd [anual
SN 67— \ 50 | i
] 5 /ol E
7o '
GND 8YGND
o Yoo 3| B
el
1 3 1 i | 3

|
oC5 EE

e%o|lleBoledo|eBelled

Fig. 54

Raadpleeg de documentatie van de PLC voor een

;l:]:a?u +BAT +N; [:C ..::t 'C:;C 'ﬂ::: N c
Dip Switches Selector Ext. i
ON
e .-
1234 |

gedetailleerde beschrijving van zijn aansluiting.

i de Ext positie.

EPIaats de Dip Switches van de
i CAN Master Interface kaart op de
: volgende manier:

Switch Stand
1 OFF
2 ON
3 OFF
4 OFF
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B In RS485 modus

De fysische verbinding tussen de PLC en OctoBUS 64 centrale dient gerealiseerd respecterend
de standaardvereisten van RS485:

De kabellengte mag de 1200 m niet overschrijden
De kabel moet zijn eigen blindering hebben

De blindering van de kabel dient verbonden te worden met massa van de PC
Gebruik een paar getorsadeerde geleiders voor het signaal Data+ en Data-

De gebruikte kabel mag dezelfde zijn als gebruikt voor de CAN bus (type FTP Cat 5E — Vvgl.
"Kabel voorbeeld" - p14) of een ander type compatibel met de RS485 norm (bijvoorbeeld TPVF).

CAN Master

Interface

(connector Ext)

1 ~Data+ "
> Data - >OCR

8 5_GND

Fig. 55

Moederkaart

Kabel FTP Cat. 5E

Data+

of TPVF

Max. 1200m

Data-
GND

Transio

P @@
',J.uuu

U NP
230U/ S0Hz

I I
ol ol
+ =+ =
BAT 240 i

NC NO C N:Mll: M.‘Nl

||||l|lr
alajosalslamalologaliila

=+ Connector Ext.

PLC

— (B)
— (A)

— (G)

A \ CAN Master Interface

c M:m( L+

a
/

PLC

Fig. 56

Dip Switches

Il

1234

Selector Ext.

e Ontmantel de geleiders van de
kabel over een lengte van 8 mm.

e Sluit op de PLC 1 paar van de
i geleiders aan op de Data+ en
| Data- signalen.

e Sluit 1 draad aan de massa van
de PLC (GND).

Verbind de blindering van de
| kabel met de massa van de PLC
i (GND).

: o Sluit de klemmen 1, 2 en 8 van

i de Ext connector van de CAN
| Master Interface kaart aan op het
andere kabeleinde (Fig. 56).

. Plaats de selector Ext/PC van
i de CAN Master Interface kaart op
i de Ext positie.

Plaats de Dip Switches van de
! CAN Master Interface kaart op de
| volgende manier:

Switch Stand
1 OFF
2 ON
3 ON
4 OFF

Raadpleeg de documentatie van de PLC voor een
gedetailleerde beschrijving van zijn aansluiting. !
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4. INDIENSTSTELLING

...............O...................O...................O......)

4.1. Opstarten

e Zet de externe veiligheid op voor de centrale onder spanning te brengen (Fig. 22 — p10).
e Plaats de schakelaar voor indienststelling op ON (Fig. 3 - p3).

Laat de detectors ijken na hun installatie volgens de beschrijving, controleer de verschillende
functies van het apparaat met behulp van de gebruikshandleiding en het configuratierapport.

. mActiveren

van de

batterijlader

4.2. Regeling en posities van de jumpers.
Moederkaart
o —

|@ea| aoee eﬁa eBe e&o

. mRegelen

BolleBy|
un@ mr zw “ M:mc nc:l;: n:::l: NC\NO € u:mc .
Potentiometer P400
“BAT T Jumper JP407
+ LemTTTTTTTTT
O| O \ )
/ 215 Lader actief [ |

. Lader niet actief |e e

Fig. 57

A\

e VVeroorzaak geen kortsluiting op de batterij.
e Respecteer de polariteit.

Uitlezingkaart

© o0

ol

Gl

O

i e et

Potentiometer P1510

+m-

Fig. 58

Om de batterijlader te activeren
iplaats de jumper JP401 (Fig. 57).
Om de batterijlader te deactiveren
| verwijder de jumper JP401.

de
de

van
laadspanning van

batterijen

! e Koppel de batterijen los van het
i Moederkaart. (klemmen 4 en 5).

. Plaats een weerstand 1 KQ/1W
van op dezelfde klemmen

! le Plaats een Voltmeter tussen de
i klemmen 4 en 5.

. Regel de spanning met behulp
tvan de potentiometer P400 op
1 27,4V (Fig. 57).

Lo Verwijder de weerstand en de
ivoltmeter.  Sluit de batterijen
i opnieuw aan op klemmen 4 en 5.

....................................................

. mRegelen van
schermcontrast

i Draai aan de potentiometer P150
' (Fig. 58) met behulp van een platte
| schroevendraaier (breedte max. 3
imm) om het gewenste contrast te
bekomen
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5. TECHNISCHE KARAKTERISTIEKEN

..............................................................)

Type
Uitlezing
Ingangen/uitgangen

Aantal CAN modules
Relais vitgangen

Aantal
Type
Uitschakelvermogen
Interface
Alarmniveaus
Indicators
Storing
Programmatie
Voeding
Hoofdvoeding
Noodvoeding
Batterijenlader
Opties

Bijkomende relaiskaart
Voeding

Verbruik

Aantal

Type

Uitschakelvermogen
Standaard behuizing

Materiaal

Afmetingen Hx L x D (mm)

Beschermingsgraad
Beschikbare behuizingen

Materiaal

Afmetingen Hx L x D (mm)

Beschermingsgraad

OctoBUS 64

Grafisch LCD-scherm met achtergrondverlichting (4 x 20 karakters)

e CAN-bus communicatiepoort
e 4..20mA / CAN

Max. 64 (detectors, relaiskaarten, optionele modules, enz)

5 basisrelais (bijkomende relaiskaart in optie)
Relais met 1 potentiaalvrij wisselcontact

Max. 3A — 230V

RS232 - RS422 — RS485 - CAN / USB (Optie)

7 progammeerbare niveaus per ingang

e 1 interne zoemer voor de drempels

e 4 rode LEDs voor de alarmniveaus

e 1 gele LED voor de storing

e 1 niveau (storing Bus, storing detector, storing net spanning, storing batterij)

Onder Windows op externe PC, vitgezonderd de alarmniveaus en identificatie
van de detectors op intern klavier

230Vac — 50Hz
Batterij 24Vdc
24Vdc— 100mA
e Bijkomende relaiskarte
e Analoge in — en uitgangen
e Printer
e Data Logger (PC)
e Verbinding met PLC
Montage op din rail

+20%
24 Vd( _]00/0

0.38A
8 vitgangsrelais + 1 storingsrelais
Uitgang : 1 wisselcontact Storing : 1 contact NG
Max. 3A — 230Vac Max 0.8A — 30Vdc
Omkeerbare deuropening
Halogeenvrij-kunststof
210 305 115
IP55
Omkeerbare deuropening
Gelakt staal (poederlak)
400 200
IP54

400/ 600 / 800
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